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В докладе будут представлены основные результаты диссертации 

«Исследование математических моделей задач конфликтного взаимодействия групп 

управляемых объектов» на соискание ученой степени доктора физико-

математических наук по специальности 1.2.2. Математическое моделирование, 

численные методы и комплексы программ. Работа выполнена в Удмуртском 

госуниверситете, научный консультант: д.ф.-м.н., профессор Н.Н. Петров. 

Объектом исследования являются математические модели задач конфликтного 

взаимодействия групп управляемых объектов, рассматриваемые в рамках теории 

дифференциальных игр. 

В теории дифференциальных игр двух лиц получены глубокие и 

содержательные результаты, основополагающий вклад в этом направлении внесли 

фундаментальные работы школ академика Н.Н. Красовского и академика 

Л.С. Понтрягина. Вместе с тем перенос результатов, относящихся к играм двух лиц, 

на дифференциальные игры с участием группы управляемых объектов, хотя бы с 

одной из противоборствующих сторон, либо принципиально невозможен, либо 

встречает на своем пути существенные трудности. Наибольшую трудность для 

исследований представляют задачи конфликтного взаимодействия между группами 

управляемых объектов. Специфика этих задач требует дальнейшего развития 

методов их исследования. 

Целью работы является развитие аналитических и численных методов 

исследования математических моделей задач конфликтного взаимодействия групп 

управляемых объектов. 

Для достижения цели исследованы модели следующих задач: 

Задача 1. Конфликтное взаимодействие групп управляемых объектов для 

случая простых движений при одинаковых динамических и инерционных 

возможностях участников. 

Задача 2. Конфликтное взаимодействие групп управляемых объектов в форме 

нестационарных конфликтно управляемых процессов при одинаковых 

динамических и инерционных возможностях участников. 

Задача 3. Конфликтное взаимодействие групп управляемых объектов в виде 

обобщенного нестационарного контрольного примера Л.С. Понтрягина при 

одинаковых динамических и инерционных возможностях участников. 

Задача 4. Конфликтное взаимодействие групп управляемых объектов при 

большей маневренности убегающих. 

Во время доклада планируется обсудить построенные в явном виде 

аналитические методы управления участниками конфликтного взаимодействия 

(преследователями, убегающими, защитниками убегающего), гарантирующие 

разрешимость указанных моделей задач, а также вычислительные схемы для 

численного исследования некоторых моделей задач конфликтного взаимодействия, 

реализованные в комплексе проблемно-ориентированных программ. 
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