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В докладе будут рассмотрены некоторые классы конфликтно управляемых 

процессов с участием группы управляемых объектов хотя бы с одной из 

противоборствующих сторон, а также условия разрешимости задач преследования-

убегания в указанных процессах. Управления игроков, обеспечивающие завершение  

преследования или уклонение от встречи, построены в явном виде, что позволяет 

проводить численное моделирование рассматриваемых процессов. Особое внимание 

будет уделено случаю равных динамических и инерционных возможностей всех 

участников. 

Многократная поимка происходит, если заданное количество преследователей 

ловят убегающего, при этом моменты поимки могут не совпадать. Если моменты 

поимки (не обязательно наименьшие) совпадают, то происходит нестрогая 

одновременная многократная поимка убегающего. Если же совпадают наименьшие 

моменты поимки, то происходит одновременная многократная поимка убегающего. 

Конфликтное взаимодействие групп управляемых объектов для случая 

простых движений представлено следующими задачами: одновременная 

многократная поимка одного убегающего в задаче простого 

преследования; одновременная многократная поимка группы жестко 

скоординированных убегающих (все убегающие используют одинаковое 

управление) в задаче простого преследования; синхронная реализация 

одновременных многократных поимок убегающих в задачах простого 

преследования; задача простого группового преследования при наличии защитников 

убегающего.  

Аналогичные задачи будут рассмотрены для нестационарных конфликтно 

управляемых процессов при взаимодействии групп управляемых объектов. 

Для обобщенного нестационарного контрольного примера Л.С. Понтрягина 

исследуются задачи о многократной и нестрогой одновременной многократной 

поимке одного убегающего. 

В задаче преследования группы убегающих группой преследователей, в 

которой маневренность убегающих выше, а динамика преследователей нелинейна, 

построено управление, обеспечивающее мягкое убегание всех убегающих (то есть 

несовпадение геометрических координат, скоростей, ускорений и т.д.) от группы 

преследователей. 

В докладе планируется обсудить вычислительных схемы и алгоритмы 

некоторых конфликтно управляемых процессов, а также привести сведения о 

реализованном комплексе программ моделирования этих процессов. 
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